J AK N A T 0 ! Mechanické provedeni

D - Spinac s packou a ¢elni deskou
(Manudl pro objedndvani vackovych spinacii) U - Spinag s uzamyk. visacimi zamky
Z - Spina¢ s uzamyk.FAB nulové polohy
V - Spina¢ s vratnymi polohami
G - Spina¢ s gumovym tésnénim pro IP54

I nutno vyplnit 1 R - Spinac s rychloupinacim mechanismem
; w A A
S XXX JXXX XXXX XXX/ XX XXX XXX K - Rychloupinaci mech. ovlidany kli¢em
T - Spina¢ s tlac¢itkem blokujicim packu v "0"
Cet, barva, napéti signalizacéni diody 0- Spl'naé pro obricenou mont4
islo nadpisu L - Spina¢ s upevnénim na listu
slo polohového Stitku B - Zadni upevnéni spinace
rva packy (R = ervend, bez oznadeni = éernd) P - Spina¢ v plastové krabici
inaci uhel (6=60°, 1=30°, 8=45°, 4=90") N - Polohovy Stlltek .
zice 0 (4=12 hod., B=9 hod., C=12 hod., D=I1 hod., V=10 hod.) A - Spm%c v h_llr'nkov'e kral?1c_1 (do_§3A) _
) o B o ) I - Spina¢ v hlinikové krabici s pojistkami (do 63A)
@slo schématu zapojeni (X za Cislem=spinad bez propojek) NJ-v plas tové krabici s pOjiS tkami
@echanické vyhotoveni spinace (JD-s Celni deskou, JPD-v palstové skiini s Celni deskou atd.) P v . . ’ . r
F - Spinac se svételnou signalizaci, 1 signalka
011enavitj'pmud spinace (vackové spinace - 10, 16, 25, 32, 63, 100, 1604), (otocni spinace - 32, 250, 400 a na objednavku 6304) 2 Slgnélky
pinaé (S) 3 signalky
4 signalky

Standardni schémata zapojeni

1101-1124 Vypinaé 9151 Piepinac sméru 9551 Piepina¢ Y-A
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10 [X — 2 —22| [X| |
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18 [X X — 2 —30| [X| |
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Nahrady elektrickych provedeni  Zapojeni svorek vybranych schémat

Zapojeni L1 L2 L3 Vi W1 Ul V2 W2 U2
Popis zapojeni 1103 1 3 5 2 4 6 propojky na motoru
Vypinac S. Vo1 --—--> S..71103 2151 1 5 9 4 10 2 propojky na motoru
Pfepinac sméru [ 5..V02 -—-> &..19151 9551 1 |10 | 13| 5 | 16 | 4 i5 | 3 | 6
Prepinac D - Y 5.V03 --—-> S 70551 2153 1 5 20 4 19 2 16 9 15
Prepinac sméruD - Y 5. Voq 5...79153 L1 L2 L3 iU 2V iv 2U 1w 2w
Pfepinac poli 5.. Vo5 5...J 9552 9552 1 12 | 16 2 11 7 4 13 15
Prepinac siti 5. V06 5...712203 L1 | L2 | I3 | Lla |l2a| L3a Lib | 12b | 13D
2203 1 5 9 2 6 10 4 8 12




